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WSKAZOWKI DOTYCZACE BEZPIECZNEGO UZYTKOWANIA

1. Regulator uzytkowac zgodnie z instrukcja obstugi.
Nie wykonywa¢ samodzielnie zadnych napraw. Naprawy powierzy¢
uprawnionemu do tego serwisowi technicznemu.

3. Przed otwarciem pokrywy lub wymiang bezpiecznika nalezy
koniecznie odigczyc¢ zasilanie regulatora (kotta).

4. Nalezy utrzymywaé czystosé¢ w otoczeniu regulatora. Regulator
moze by¢ uzytkowany wylacznie w pomieszczeniach wolnych od
pytéw przewodzacych, w ktérych temperatura utrzymywana jest w
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zakresie +5°C do 40°C a wilgo¢ nie przekracza 75%. Urzadzenie nie
moze by¢ wystawione na dziatanie wody.

5. Nalezy ograniczy¢ dostep dzieci do regulatora. ‘
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6. Przed rozpoczeciem uzytkowania regulatora nalezy bezwzglednie
sprawdzi¢ skutecznos¢ uziemienia jego obudowy.
7. Instalacje regulatora powierzy¢ wykwalifikowanemu instalatorowi.
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Produkt ten jest rozwigzaniem sktadajagcym sie ze zintegrowanego mikroprocesorowego
regulatora temperatury oraz dmuchawy. Urzgdzenie wytwarzane jest w kilku wersjach.
Mikroprocesorowy regulator temperatury (oznaczenie DELTA) wyposazony w zewnetrzny
termostat awaryjny (oznaczenie DELTA T) oraz regulator ciggu kominowego (oznaczenie
DELTA + T). Regulator DELTA wyposazony jest w dmuchawl opartg na silniku R2E 120 AR77-
05. Gniazdo POMPA umozliwia sterowanie pompg obiegowa.

ZASTOSOWANIE:

Regulator temperatury DELTA przeznaczony jest regulacji temperatury spalania w
nadmuchowych kottach miatowych. Regulacja temperatury polega na sterowaniu dmuchawg
napowietrzajacg kociot oraz pompa zajmujgcq sie procesem obiegu wody w ukfadzie. Do
prawidtowej i bezpiecznej pracy ukiadu wymagane jest takife zastosowanie termostatu
awaryjnego. Ze wzgledu na mozliwosci programowe regulatora mozna dopasowa¢ go do
rodzaju paliwa. Regulator zapewnia komfort oraz ekonomiki uzytkowania oraz nowoczesny
design.

ZAMKNIETYM

Urzadzenie przeznaczone jest do sterowania kottem c.o. posiadajacym
wilasne, niezalezne zabezpieczenie przed nieprawidiowa praca (np.

NIE WOLNO STOSOWAC DO KOTLOW PRACUJACYCH W SYSTEMIE I
o
Przegrzaniem kotta, nadmiernym wzrostem cisnienia w izolacji c.o.) . !
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11. Regulacja ciaggu kominowego

Blokada ciggu kominowego jest urzadzeniem seryjnie montowanym w regulatorze DELTA w
wersji oznaczonej symbolem PLUS. Za pomoca klapki oraz odwaznika, nastepuje zamkniecie
swobodnego cyrkulowania powietrza wdmuchiwanego przez komin. Zaletg rozwigzania, jakim
jest regulator ciggu kominowego, jest ograniczenie jednego z negatywnych zjawisk jakim jest
niekontrolowany cigg kominowy.
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INSTRUKCJA OBSLUGI mikroprocesorowego zespoétu sterowania pracg kotta

1. Podstawowe parametry

llos¢ trybow pracy

1

Zakres nastaw temperatury 35-90 °C
Histereza 1,0 °C
Temperatura zataczenia pompy obiegowej 35-60 °C
Temperatura zadziatania termostatu awaryjnego

programowego 94 °C
Czas przedmuchu 0-25 S
Czas pomiedzy przedmuchami 0,1-9,9 min
Temperatura wytgczenia regulatora 29 °C

Obroty minimalne
Obroty maksymalne

0-11
1-12

2. Warunki pracy

Temperatura otoczenia 5-40 °C
Napiecie zasilajace 230 VAC
Obcigzalnos¢ wyjs¢ dla 230 VAC
POMPA 1(1) A
Maksymalna temperatura pracy czujnika 100 SC

3. Ustawienia fabryczne

Nastawa 50 °C
Czas przedmuchu 10 s

Czas pomiedzy przedmuchami 3,0 min
Obroty minimalne 2

Obroty maksymalne 12

Temperatura zataczenia pompy obiegowej 35 °C

Ze wzgledu na zaktécenia elektromagnetyczne sieci mogace wptywac na

prace systemu mikroprocesorowego, a takze warunki bezpieczenstwa

przy obstudze urzadzen zasilanych napieciem sieci 230V nalezy
bezwzglednie podtaczy¢ regulator do instalacji z przewodem
ochronnym . Regulator nie powinien by¢ narazony na zalanie woda, a
takze na warunki powodujace kondensacje pary wodnej, oraz
przedostawanie sie¢ zabrudzen w postaci pylow przewodzacych do .
wewnetrza obudowy.

7.3. Jesli temperatura obnizy sie od zadanej o warto$¢ histerezy (stata wartos¢ = 1°C)
nastepuje zatgczenie dmuchawy z predkoscia programowang (OBROTY
MINIMALNE).Dalsze obnizanie sie temperatury powoduje wzrost obrotéw. Wzrost
predkosci obrotowej nastepuje po kazdym spadku temperatury o 1°C.

7.4. Prace mozna w dowolnym momencie zawiesi¢ przyciskiem STOP/~.
Jesli do regulatora podtgczono awaryjny sprzetowy wytacznik termiczny (dziatajacy
jako urzadzenie niezalezne od regulatora, ktérego zadziatanie powoduje przerwanie
obwodu dmuchawy) mimo wytaczenia regulacji prowadzi on nadal nadzér nad
kottem.

7.5. W przypadku zaniku napiecia sieci i powtérnym jego zatgczeniu system wznawia
prace (w takim trybie i z takimi nastawami jak przed zanikiem), chyba ze w tym
czasie nastapito obnizenie sie temperatury kotta ponizej wartosci wytaczania (warto$¢
stataréwna 29°C).

8 . Sposéb instalowania

Regulator mocuje sit na state do kotta w miejscu montazu dmuchawy. Miejsce zamontowania
regulatora musi gwarantowac¢ to, aby urzadzenie nie byto narazone (w szczegolnosci panel
sterowania, ze wzgledu na uzyte materialy) na bezposrednie, nawet chwilowe dziatanie
temperatury przekraczajacej 50°C. Nie powinien byt w zadnym wypadku montowany nad
drzwiczkamizasypowymi.

9. Spos6b montowania czujnika temperatury

zaslepka
(dtawica)

Czujnik temperatury jest integralng czescig regulatora. Dla
wiasciwego dziatania regulatora nalezy odpowiednio
zamontowaé czujnik, aby mierzona temperatura byta jak
najbardziej zblizona do rzeczywistej temperatury wody
w kotle. Nalezy zapewni¢ jak najlepszy kontakt czujnika
z wewnetrzng powierzchnig krééca poprzez odpowiedni docisk
(np. sprezyny) oraz zaslepienie wlotu. Przewdd czujnika nalezy
prowadzi¢ w taki sposdb, aby nie byt narazony na przegrzanie.

kréciec

przewod

czujnik

docisk
(sprezyna)

Krocca nie nalezy wypetniaé olejem, woda
lub innymi substancjami aktywnymi.
Dopuszczalne jest jedynie stosowanie
past w celu poprawienia przewodnosci
cieplnej.
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10. Spos6b mocowania wytacznika termicznego

Wytacznik  termiczny petni funkcje zewnetrznego, niezaleznego zabezpieczenia instalacji
przed przegrzaniem, czyli przekroczeniem temperatury, ktéra moze by¢ spowodowana
uszkodzeniem regulatora lub btedami w obstudze. Na schemacie przedstawiono budowe
oraz sposob montazu wytgcznika termicznego firmy FOSTER. W kolejnej czesci zamieszczono
schemat elektryczny prawidtowego podiaczenia wytacznika do regulatora.

Wytgcznik termiczny nalezy zamocowac do rury za pomocg sprezyny mocujacej, tak aby
przylegat on szczelnie do powierzchni rury. Z dolnej czesci przez dtawice kablowg
wyprowadzony jest przewod taczacy wytacznik z regulatorem. Tylko prawidtowe potaczenie z
regulatorem i odpowiednie umiejscowienie zapewnig sprawne funkcjonowanie
zabezpieczenia.

Na przedniej czesci wytaczniku umieszczony jest sygnalizator zadziatania urzadzenia,
oraz przycisk recznego kasowania. Stan zadziatania wytgcznika sygnalizowany jest
Swieceniem sie lampki kontrolnej, (zadziatanie nastepuje po przekroczeniu temperatury 90°C
1+5°C), nastepstwem tego jest przerwanie obwodu dmuchawy a co za tym idzie jej wytgczenie.
W przypadku dalszego wzrostu temperatury po przekroczeniu 94°C zapala sie lampka
kontrolna AWARIA na przednim panelu regulatora. Réwnoczesnie zapala sie lampka POMPA
oznaczajaca wigczenie pompy ( nawet jesli regulator byt w stanie STOP/~ ), ktéra wprowadza
cyrkulacje wody w obiegu w celu chtodzenia i obnizenia temperatury.

Lampke AWARIA nalezy skasowa¢ za pomoca przycisku STOP/~ po obnizeniu sie
temperatury na kotle, to samo nalezy zrobi¢ z termicznym wytgcznikiem awaryjnym za pomocag
przycisku recznego kasowania.

rura

sygnalizacja zadziatania wytgcznika
termicznego (oznacza przekroczenie
dopuszczalnej temperatury)

uchwyty do mocowania

(9
KASOWANIE przycisk recznego kasowania (wytagcznik
termiczny posiada zatrzask, ktéry
uniemozliwia samoczynny powro6t do
normalnego stanu po obnizeniu
temperatury

sprezyna
mocujaca_/|

dtawica

przewod potaczeniowy

mocujacej, tak aby przylegat on szczelnie do powierzchni rury. Tylko
prawidilowe potaczenie z regulatorem i odpowiednie umiejscowienie
zapewnia sprawne funkcjonowanie zabezpieczenia. o

Wyltacznik termiczny nalezy zamocowaé do rury za pomoca sprezyny ,
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Rozmieszczenie elementéw panelu sterowania

NASTAWA AWARIA
CZAS PRZEDMUCHU

CZAS MIEDZY PRZEDMUCHAMI POMPA
OBROTY MINIMALNE
OBROTY MAKSYMALNE DMUCHAWA

A e

ZESPOL STEROWANIA PRACA
KOTLAMIALOWEGO

Widok ptyty tylniej

/
ZASILANIE 7 /

CZUJNIK
WYLACZNIK TERMICZNY
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Programowanie mozna zakonczy¢ w kazdej chwili, badz to po odczekaniu
5 sekund, badz przy uzyciu klawisza F do momentu wygaszenia
wszystkich kontrolek. Wszelkie zmiany wartosci parametrow
zapamietywane sa natychmiastowo oraz znajduja swe odniesienie do
aktualnej pracy regulatora, po wygaszeniu kontrolek. @

6. Znaczenie lampek sygnalizacyjnych

Lampki sygnalizacyjne znajdujg sie po lewej stronie wyswietlacza.Wyswietlacz stuzy jako
wskaznik temperatury zadanej i rzeczywistej, a takze wyswietla komunikaty o btedach. Za
pomocg lampek sygnalizacyjnych uzytkownik jest informowany o stanie regulatora, urzadzen
zewnetrznych, cyklu palenia. Ich znaczenie jest nastepujace:

AWARIA sygnalizuje wszystkie stany awaryjne tj.
- przegrzanie wody
- uszkodzenie czujnika temperatury (zwarcie, przerwa)

DMUCHAWA sygnalizuje wigczenie dmuchawy

POMPA sygnalizuje wigczenie pompy

Po wyeliminowaniu przyczyny awarii do normalnego stanu pracy
wraca sie poprzez wcisniecie przyciski “F” (kontrolka stanu -
AWARIA - wygasza si¢). Po skasowaniu ALARM-u regulator
pozostaje w stanie STOP. Prace nalezy wznowi¢ przyciskiem
START. [

7. Opis dzialania

7.1. Proces regulacji inicjuje sie przyciskiem START/“. Uktad sprawdza istniejace
warunki, tzn. temperature kotta i poréwnuje z temperaturg zadang. W zaleznosci od
réznicy temperatur wybiera odpowiednig predko$¢ obrotowg dmuchawy (site
nadmuchu).Réwnoczesnie sprawdza czy temperatura jest réwna lub wyzsza od 35 °C
- jest to warunek zalgczenia pompy obiegowej. Stan pracy sygnalizowany jest
miganiem kropki dziesietnej na wyswietlaczu.

7.2. Jesli po wigczeniu przyciskiem START/“, temperatura jest réwna lub wyzsza od
zadanej uktad od razu przechodzi w stan nadzoru. Regulator wtgcza pompe i
sygnalizuje stan pracy miganiem kropki dziesietne;j.

4. Funkcje przyciskow

Wskazniki oraz przyciski regulatora temperatury DELTA zostaty tak umieszczone oraz ich
funkcje zostaty tak dobrane by zapewni¢ z jednej strony przejrzystos¢ uzytkowania, a z drugiej
strony tatwo$¢ programowania i kontroli urzadzenia, jak i potaczonych z nim urzadzen
zewnetrznych.

Przycisk wyboru funkgji (F) stuzy do wskazywania parametru, ktéry chcemy

zaprogramowac. Wybor oznacza zapalenie lampki na panelu sterowania obok

nazwy parametru, a na wyswietlaczu pojawia sie jego wartos¢ liczbowa.

Naciskanie przycisku (F) spowoduje, ze kolejno bedg zapalaty sie lampki
skojarzone z odpowiednimi parametrami, tj. (od gory): NASTAWA, CZAS PRZEDMUCHU,
CZAS MIEDZY PRZEDMUCHAMI, OBROTY MINIMALNE, OBROTY MAKSYMALNE. Kolejne
nacisniecie spowoduje, ze zadna z lampek obok nazw parametréw nie swieci sie. W tym stanie
na wyswietlaczu wskazywana jest rzeczywista temperatura mierzona przez regulator. Kolejne
nacisniecia przycisku (F) spowodujg znowu zapalanie lampek skojarzonych z parametrami
NASTAWA, itd. Nadanie odpowiednich wartosci parametrom ma decydujace znaczenie dla
dopasowania sterowania do konkretnego kotta, rodzaju paliwa i jego jakosci, takze charakteru
ogrzewanego obiektu, a nawet ciggu kominowego. Programowanie wybranego parametru lub
parametrow mozna zakonczy¢ w dowolnym momencie za pomoca przycisku (F) lub
samoczynnie po uptywie 5 sekund lampka wskazujaca odpowiedni parametr zgasnie, a na
wyswietlaczu wskazywana bedzie mierzona temperatura. Zmiana wartosci ktéregokolwiek
parametru uwzgledniana jest natychmiast w dziataniu regulatora..

Przycisk START/“ powoduje zainicjowanie cyklu i wiaczenie urzadzen

@ zewnetrznych (dmuchawy lub/i pompy), w zaleznosci od temperatury kotta i

temperatury zadanej oraz wartosci pozostatych parametréw. W trybie

programowania parametru wybranego przyciskiem (F), przycisk START/“

zwieksza warto$¢ wyswietlanego parametru o jednostke, np. przy wyborze funkcji NASTAWA

jednokrotne przycisniecie START/“ powoduje zmiane (zwigkszenie) temperatury zadanej o

1°C (w przyjetym zakresie 35 - 90 °C). Nacisniecie i przytrzymanie przycisku powoduje
zwiekszenie szybkosci zmian (zwiekszania).

Przycisk STOP/~ powoduje zakonczenie cyklu i wylgczenie urzadzen

a zewnetrznych (za wyjatkiem wytgcznika termicznego). W trybie
‘ programowania parametru wybranego przyciskiem (F), przycisk STOP/~
zmniejsza wartos¢ wyswietlanego parametru o jednostke, np. przy wyborze

funkcji NASTAWA jednokrotne przycisniecie STOP/~ powoduje zmiane (zmniejszenie)

temperatury zadanej o 1°C (w przyjetym zakresie 35 - 90°C). Nacisniecie i przytrzymanie
przycisku powoduje zwigekszenie szybkosci zmian (zmniejszania).

Przycisk “F” sluzy réwniez do kasowania stanéw awaryjnych, I
sygnalizowanych swieceniem lampki AWARIA. °
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5. Programowanie regulatora

Pierwsze nacisniecie przycisku (F) (funkcja) powoduje zapalenie lampki skojarzonej z
parametrem NASTAWA, a oznaczajacym temperature zadanga. Kolejne nacisniecia powodujq
zapalanie sie lampek sygnalizacyjnych przy nazwach kolejnych parametrow.
Ponizej przedstawiono interpretacje, znaczenie i zakres ich wartosci.

5.1. Nastawa

Oznacza temperature zadang , a wiec ta, ktéra ma by¢ utrzymywana na kotle. Temperature
programuje sie w zakresie 35 - 90°C. Przy wyborze temperatury na kotle nalezy kierowac sie nie
tylko wzgledami uzytkowymi, ale réwniez zaleceniami producenta kotta (szczegdlnie w zakresie
niskich temperatur) . Zmian dokonuje sie przyciskami START/4 (wgoére)oraz STOP/~™ (wddt).
Zmiany temperatury zadanej moga by¢ dokonywane w dowolnym momencie pracy regulatora.

5.4. Czas przedmuchu

Klawiszem (F) wybieramy parametr (sygnalizuje to podswietlona kontrolka przy nazwie), a
nastepnie klawiszami START/#+ oraz STOP/~ ustalamy warto$¢ czasu przedmuchu w
zakresie (0 - 25) sekund. Jest to czas na jaki zatacza sie dmuchawa jesli temperatura na kotle
jest wyzsza od temperatury zadanej. Zatgczanie nastepuje cyklicznie w odstepach
zaprogramowanych pod parametrem okreslanym jako czas miedzy przedmuchami, dopéty
dopodki temperatura na kotle przekracza temperature zadang. Konsekwencjg ustawienia
wartosci czasu przedmuchu na 0 jest brak przedmuchu. Zbyt duza warto$¢ tego parametru
moze powodowac znaczny przerost temperatury powyzej wartosci zadanej (NASTAWA),
dlatego powyzej temperatury 80°C przedmuchy zostajg wytgczone.

5.5. Czas miedzy przedmucham

Klawiszem (F) wybieramy parametr (sygnalizuje to podswietlona kontrolka przy nazwie), a
nastepnie klawiszami START/« oraz STOP/™¥ ustalamy warto$¢ czasu miedzy
przedmuchuami w zakresie (1,0 - 9,9) minut. Jest to czas pomiedzy zataczeniami dmuchawy
jesli temperatura na kotle jest wyzsza od temperatury zadanej. Oba parametry ksztattujg
mechanizm przedmuchoéw, ktéry zostat stworzony by zapobiega¢ gromadzeniu sie gazéw, z
drugiej za$ strony czasy powinny by¢ tak dobrane, aby nie powodowac¢ podwyzszenia
temperatury. Tak wigc czas przedmuchu oraz czas miedzy przedmuchami nalezy dobierac w
zaleznosci od warunkow, tj. odbioru ciepta, rodzaju miatu, ciggu kominowego itd. Zmiany czasu
przedmuchu i czasu miedzy przedmuchami moga by¢ dokonywane w dowolnym momencie
pracy regulatora.

5.6. Obroty minimalne

Klawiszem (F) wybieramy parametr (sygnalizuje to podswietlona kontrolka przy nazwie), a
nastepnie klawiszami START/“ oraz STOP/~ ustalamy warto$¢ w zakresie (0 , obr.max - 1)
jednostek umownej wielkosci predkosci obrotowej dmuchawy . Caty zakres mozliwych do
zastosowania w pracy kotta predkosci obrotowych dmuchawy podzielono na 13 stopni (od 0 do

12). 0 oznacza najnizszg predkos¢ dla ktérej parametry dmuchawy jak wydajnos$¢ i cisnienie
uznano za uzyteczne, natomiast 12 jest maksymalng predkoscia odpowiadajaca
bezposredniemu wtaczeniu dmuchawy do sieci. Wartos¢ tego parametru nie ma
bezposredniego zwigzku z fizycznymi biegami dmuchaw z silnikami wielobiegowymi.

Wybor wielkosci obrotéw minimalnych ma zatem dwie konsekwencje:
-temperatura zadana bedzie osiggana przy takich wtasnie obrotach,
- przedmuchy beda realizowane obrotami minimalnymi.

Istnieje mozliwos$¢ pojawienia sie sytuacji, w ktorej z kilku przyczyn temperatura zadana nie
zostaje osiggnieta, np. ze wzgledu na niskg jakos¢ stosowanego opatu. Dmuchawa pracujac z
minimalnymi obrotami nie dostarcza do kotta odpowiedniej ilosci powietrza i temperatura
utrzymuje sie ponizej zadanej. Aby mozliwe byto osiagniecie zadanej temperatury i w
konsekwencji uzyskanie cyklicznej pracy dmuchawy, zaleca sie¢ podwyzszenie wartoSci
obrotéw minimalnych.

5.6. Obroty maksymalne

Klawiszem (F) wybieramy parametr (sygnalizuje to podswietlona kontrolka przy nazwie), a
nastepnie klawiszami START/“ oraz STOP/~ ustalamy warto$¢ w zakresie (obr. min +1 , 12)
jednostek umownej wielkosci predkosci obrotowej dmuchawy (interpretacja - patrz OBROTY
MINIMALNE). Za pomoca tego parametru ustala sie najwieksze obroty, a wiec wydajnos¢ i
cis$nienie dmuchawy, za pomocg ktérych bedzie odbywato sie rozpalanie. Wielko$¢ ta moze
mie¢ wptyw na czas rozpalania i ewentualne przeregulowanie (znaczny przerost temperatury
po wytgczeniu dmuchawy w temperaturze zadanej).

5.1. Temperatura zadziatania pompy obiegowe;j

Aby dokona¢ zmiany temperatury zatgczenia pompy obiegowej nalezy wytaczy¢ regulator,
przycisng¢ i przytrzymac przycisk (F), wtaczy¢ regulator. PrzejScie do programowania
temperatury zataczenia pompy obiegowej sygnalizowane jest miganiem lampi NASTAWA. Na
wyswietlaczu pojawi sie aktualna temperatura zatgczenia pompy, ktérg mozna zmieniaé w
zakresie temperatur od 35 do 60 °C, za pomoca przyciskow START/“+ zwiekszamy wartos$¢
nastawy, a za pomocg przycisku STOP/~ zmniejszamy warto$¢ nastawy. Aby zatwierdzic¢
wartosci aktualnej nastawy nalezy przycisna¢ przycisk ( F).

5.2. Temperatura wytgczenia pompy obiegowe;j

Pompa obiegowa zostaje wytgczona w temperaturze o 5°C nizszg od zadanej TEMPERATURY
ZADZIALANIAPOMPY OBIEGOWEJ.




